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【57】申請專利範圍
1.　一種利用壓縮感知的資料還原方法，包括：

(a)持續量測多次資料以產生對應的量測結果，並利用壓縮感知對第 i次的所述量測結果
進行處理，當量測到達規定量測次數 N時，開始產生資料矩陣的程序；
(b)利用第[(j+1)-N]次量測至第 j次量測，產生第一資料矩陣，並由所述第一資料矩陣產
生第一還原資料，其中 j為自然數，且大於等於 N；
(c)利用第[(j+2)-N]次量測至第 j+1次量測，產生第二資料矩陣，並由所述第二資料矩陣
產生第二還原資料；

(d)計算所述第二還原資料與所述第一還原資料的誤差；
(e)判斷所述誤差是否在規定誤差值下，並在預定次數下持續維持不變；以及
(f)若所述誤差持續維持不變的次數少於所述預定次數，則回到所述步驟(c)至所述步驟
(e)，直到所述誤差在所述預定次數下持續維持不變。

2.　如申請專利範圍第 1項所述的利用壓縮感知的資料還原方法，更包括利用壓縮感知方
法，將所述量測資料轉換成一列或行向量。

3.　如申請專利範圍第 1項所述的利用壓縮感知的資料還原方法，其中形成所述第一或所述
第二還原資料更包括：

由所述第一或所述第二資料矩陣分解出低秩矩陣和稀疏矩陣；

求解所述低秩矩陣；

將求解後之所述低秩矩陣的每一行或列的值求平均，以形成一列向量或行向量；以及

由所述低秩矩陣所得的所述列向量或行向量，還原出所述第一或所述第二還原資料。

4.　如申請專利範圍第 1項所述的利用壓縮感知的資料還原方法，其中形成所述第一或所述
第二資料矩陣更包括：

利用壓縮感知，基於第 i次的所述量測結果，產生對應的第 i個列向量或行向量；以及
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基於所述規定量測次數 N，將所述第 i個列向量或行向量起的 N個列向量或行向量依序
在列方向或行方向排列，以形成所述第一或所述第二資料矩陣。

5.　如申請專利範圍第 1項所述的利用壓縮感知的資料還原方法，其中所述規定誤差值為 0。
6.　如申請專利範圍第 1項所述的利用壓縮感知的資料還原方法，其中所述資料為訊號或影
像。

7.　一種電腦程式產品，經由電腦載入而執行程式，所述程式執行利用壓縮感知的資料還原
方法，所述資料還原方法包括：

(a)持續量測多次資料以產生對應的量測結果，並利用壓縮感知對第 i次的所述量測結果
進行處理，當量測到達規定量測次數 N時，開始產生資料矩陣的程序；
(b)利用第[(j+1)-N]次量測至第 j次量測，產生第一資料矩陣，並由所述第一資料矩陣產
生第一還原資料，其中 j為自然數，且大於等於 N；
(c)利用第[(j+2)-N]次量測至第 j+1次量測，產生第二資料矩陣，並由所述第二資料矩陣
產生第二還原資料；

(d)計算所述第二還原資料與所述第一還原資料的誤差；
(e)判斷所述誤差是否在規定誤差值下，並在預定次數下持續維持不變；以及
(f)若所述誤差持續維持不變的次數少於所述預定次數，則回到所述步驟(c)至所述步驟
(e)，直到所述誤差在所述預定次數下持續維持不變。

8.　如申請專利範圍第 7項所述的電腦程式產品，更包括利用壓縮感知方法，將所述量測資
料轉換成一列或行向量。

9.　如申請專利範圍第 7項所述的電腦程式產品，其中形成所述第一或所述第二還原資料更
包括：

由所述第一或所述第二資料矩陣分解出低秩矩陣和稀疏矩陣；

求解所述低秩矩陣；

將求解後的所述低秩矩陣的每一行或列的值求平均，以形成一列向量或行向量；以及

由所述低秩矩陣所得的所述列向量或行向量，還原出所述第一或所述第二還原資料。

10.   如申請專利範圍第 7項所述的電腦程式產品，其中形成所述第一或所述第二資料矩陣更
包括：

利用壓縮感知，基於第 i次的所述量測結果，產生對應的第 i個列向量或行向量；以及
基於所述規定量測次數 N，將所述第 i個列向量或行向量起的 N個列向量或行向量依序
在列方向或行方向排列，以形成所述第一或所述第二資料矩陣。

圖式簡單說明

圖 1是繪示本實施例之壓縮感知運算方法的流程示意圖。
圖 2是依照本實施例之產生資料矩陣的流程示意圖。
圖 3繪示從資料矩陣求取低秩矩陣並產還原影像的流程示意圖。
圖 4A和 4B分別繪示利用習知方法與本實施例之方法所得到的還原影像的比較結果。

(2)

- 5722 -



(3)

- 5723 -



(4)

- 5724 -



(5)

- 5725 -


